V.4
BELIMO

LF24-SR servopohon s pruzinovym zpétnym chodem 4 Nm

Schéma zapojeni
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Paralelni napojeni
mozné. Dbejte na

dalsich pohont je
udaje o prikonech.

Regulatory: ABB, AEG, Balz, Centra, Controlli,

C.S.1,, Danfoss, DIGI'Control, Elesta, GA, H.C.System,
Honeywell, Inel, IWK, Johnson, Kieback & Peter,

Y DC0...10 V—&— Landis&Staefa, Messner, Priva, RAM, R+S, Samson,
Satchwell, Sauter, SE-Electronic, Siemens, TA, Trend.

Méfici napéti U pro ukazatel polohy nebo jako
signal pro zpétnou vazbu
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Technické parametry

LF24-SR

napajeci napéti

AC 24V 50/60 Hz, DC 24V

funkéni rozsah

AC19,2..28,8V,DC21,6...28,8V

dimenzovani 5VA (Imax 5,8 A@ 5 ms)
prikon 2,5 W béhem natahovani pruziny, 1 W v klidové poloze
pripojeni kabel 1m, 4 x 0,75 mm?

stavéci signal Y

DC0...10V @ 100 kQ vstupni odpor

pracovni rozsah

DC2...10V pro 0...100% <]

meéfené napéti U

DC 2...10V (0,7mA) pro 0...100% <]

smysl otaceni - motor volitelny pfepinatem vievo/vpravo
- zpétna pruzina volitelny montazi vlevo/vpravo
kroutici moment - motor min. 4 Nm (u jmenovitého napéti)

- zpétna pruzina

min. 4 Nm

pracovni Uhel

max. 95° (nastavitelny 37...100 % <J se zabudovanym

mechanickym omezenim pracovniho thlu)

doba prestavéni

- motor

150 s

- zpétna pruzina =20 s @ - 20...50°C/max. 60s @ -30°C

hladina hluku

motor max. 30 dB (A), pruzina = 62 dB (A)

Zivotnost

min. 60 000 havarijnich poloh

ukazatel polohy mechanicky
ochranna tfida Il (malé napéti)
kryti IP 54

teplota okoli -30 ... +50 °C
skladovaci teplota -40 ... +80 °C

kontrola vihkosti

dle EN 60335-1

rueni EMV CE dle 89/336/EWG a 92/31/EWG
udrzba bezudrzbové
hmotnost 1400 g

Velikost klapek az do cca 0,8 m?

Plynuly pohon (AC/DC 24V)

Nastaveni DC 0...10V a zpétna
hlaseni polohy DC 2...10V.

Pouziti

Prestavovani vétracich klapek s havarijni
funkci (napf. ochrana proti mrazu a koufi,
hygiena).

Uginnost

Pohon LF24-SR je aktivovan normovanym
signalem DC 0...10 V. Za soucasného na-
pinani zpétné pruziny se pohon pfesouva
fidicim signalem do zadané polohy. Preru-
Senim napajeciho napéti se klapka pomoci
energie pruziny dostava zpét do bezpec-
nostni polohy.

Vlastnosti vyrobku

Jednoducha pfima montaz na hridel klap-
ky pomoci univerzalni svorky. Zajisténi proti
pooto€eni pomoci pfibalené zavlacky.

Mechanické omezeni pracovniho uhlu -
nastavitelné zabudovanym dorazem.

Vysoka funkéni jistota

Pohon je jiStén proti pretizeni, nepotiebuje
koncovy spina¢ a zGstava automaticky stat
na dorazu.

PrisluSenstvi elektro (viz dok. 2 Z-1)
SG..24 - vysilag nastaveni polohy

ZAD24 - digitalni ukazatel polohy

Ridici a kontrolni funkce - viz str. 10
Montazni prislusenstvi - viz str. 11
Priklady montaze - viz str. 13...15
Diilezité upozornéni s ohledem na pou-
ziti klapky ve vztahu na potfebny kroutici

moment klapkového servopohonu - viz
strana 3.
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ci a kontrolni funkce LF24-SR
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Dalkové ovladani 0...100%

Ohraniéeni minima

Zapojeni pres
oddélovaci transformator

AC 24V
AC 24V A\

1 ~ y 7z SGA24, SGF24
172 ]3] 4] SGE24

Vysila¢ nastaveni
polohy

LF24-SR

Paralelni napojeni dalSich pohont je
mozné, max. 10

Zapojeni pres
oddélovaci transformator

AC 24V
AC 24V /\

1 ~ Y z SGA24,SGF24
1]2]3] 4] SGE24

Vysila¢ nastaveni
polohy
Y DCO...10V
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Paralelni napojeni dalSich pohon je
mozné, max. 10
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100%
pracovni Uhel
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Nucené Fizeni

Rizeni pomoci 4...20 mA pres externi odpor

Zapojeni pires
oddélovaci
transformator
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)} 4.20mA —<4—

TU DC2..10V —P—
I

% Odpor 500 Q konvertuje proudo-
vy signal 4...20 mA na signal
napéti DC 2...10 V.

1l ~ AC24V Zapojen pres Montazni strana L ~ AC24V
- + DC24V transformator - + DC24V
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Paralelni napojeni dalSich pohont je J_‘ :_" Yy u LF24-SR
mozné. Dbejte na tidaje o prikonech.

Ukazatel polohy a/nebo zpétna vazba (zavisla na nastaveni)

Zapojeni pres

AC 24V A odnelovani ZAD24 | =y 4= | ukazatel polohy
1 - transformator ,-' '-'
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zpétna vazba

ﬁH*Y DCO0..10V

\

X
=

dici pohon

Dbejte na soubéh * 5%
od pohonu k pohonu.

’—» k naslednému pohonu

Nasledny pohon

Kontrola funkce

Zapojeni pres
oddélovaci transformator

AC 24V
TCHVA

~

Postup:
* AC 24 V pfipojte na svorku 1 a 2
 rozpojte svorku 3

- pii smyslu otaceni ,,L“ bézi pohon ve sméru y

- pii smyslu otaceni ,,R“ bézi pohon ve sméru /x
 svorky 2 a 3 spojte nakratko: pohon bézi v protisméru
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