Datovy list

Vé

Servopohon pro modulacni rizeni
AME 435

Popis .

Servopohon AME 435 se pouziva s dvou- .
a tficestnymi ventily typu VRB, VRG, VF a VL

do priiméru az DN 80.

Servopohon ma nékolik specialnich funkci: .

+ automaticky pfizplsobuje svij zdvih koncovym -
poloham ventilu, ¢imz zkracuje dobu uvedeni
do provozu (automatické nastaveni zdvihu) .

funkce regulace pratoku ventilu; pratok Ize
variabilné regulovat od linedrni po logaritmickou
charakteristiku, nebo obracené.

funkce potlaceni kolisani zajistujici energetickou
Usporu, snizeni nakladu a lepsi energetickou
ucinnost

moderni konstrukce obsahuje zatéZovy vypinac,
ktery zamezuje pretizeni servopohon a ventilG.

Kombinace s jinymi ventily jsou uvedeny v kapitole
Prislusenstvi.

Technické udaje:

Nominalni napéti (AC nebo DC):
- 24V, 50/60 Hz

Vstupni fidici signal:

- 0(4)-20 mA

- 0(2-10V

Sila: 400 N

Zdvih: 20 mm

Rychlost (volitelnd):

- 75s/mm

- 15s/mm

Maximalni teplota média: 130 °C
Automaticky zdvih

Signalizace LED

Externi tlacitko RESET

Vystupni signal

Ru¢ni ovladani

Objednavani Servopohon Ptislusenstvi — adaptér
Napajeni | . . max. Ap | .
Typ Koédové ¢. Ventily DN Kodové ¢.
(V) (bar)
AME 435 24 AC/DC 082H0161 15 9
o ’ o 20 4
Ptislusenstvi — ohfivac vietena bro starki ventil Py >
ro starsi ventily
06520313
Typ DN Obj.. VRB, VRG, VF, VL 32 1
40 0,8
Ohfivac vietena 15-80 06520315 50 05
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Datovy list

Servopohon pro modula¢ni fizeni AME 435

Technicka data

Napéjeni Y 24 AC/DC; £10 %
Spotieba energie VA |45
Frekvence Hz | 50/60
N \ 0-10 (2-10); Ri =95 kQ
Ridici vstup Y
mA | 0-20 (4-20); Ri=500Q
Vystupni signal X \ 0-10 (2-10) RL = 650 Q (maximalni zatizeni)
Uzaviraci sila N [ 400
Maximalni zdvih mm |20
Rychlost s/mm | 7,5 nebo 15
Max. teplota média 130
Teplota okoli °C |[0az55
Skladovaci a prepravni teplota -40az70
Trida ochrany 1]
Stupen kryti IP 54
Hmotnost kg |045

c €— oznaceni v souladu s normami
EN 61000-6-3

Smérnice o nizkém napéti (LVD) 2006/95/ES: EN 60730-1, EN 60730-2-14
smérnice 2004/108/ES o elektromagnetické kompatibilité: EN 61000-6-2,

Instalace

Mechanicka instalace

K montdzi servopohonu na ventil nejsou zapotiebi
zadné nastroje. Instalace ventilu se servopohonem
je povolena ve vodorovné poloze nebo ve sméru
nahoru. Instalace ve sméru dold neni povolena.

Servopohon se nesmi instalovat ve vybusném
prostiedi ani pfi okolni teploté nizsi nez 0 °C
nebo vyssinez 55 °C. Nesmi byt vystaven
plsobeni proudu péry, proudl vody nebo
kapajici kapaliny.

Pozndmka:

Servopohonem lIze uvolnénim upevriovaciho prvku
otdcet o0 360 stupni vici télesu ventilu. Po umisténi
servopohonu do poZadované polohy utdhnéte
upevriovaci prvek.
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Elektricka instalace

Prvky elektroinstalace se nachéazeji pod krytem
servopohonu. Dva kabelové vstupy bez zavitu
(216 a kombinovany @16/20) jsou pfipraveny pro
kabelova hrdla. Z vyroby je jeden vstup osazen
pryzovym kabelovym hrdlem a druhy vstup je
pfipraven k otevieni.

Pozndmka:

Pouzity kabel a kabelové hrdlo nesmi sniZovat ochranu
IP a musi zajistit, aby konektory nebyly viibec napnuté.
Pryzové kabelové hrdlo doddvané z vyroby nijak
nesnizuje ochranu IP, nicméné nezajistuje uplné
omezeni napnuti podle smérnice o nizkém napéti.
Dodrzujte i mistni predpisy a narizeni.
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Servopohon pro modulacni fizeni AME 435

Nastaveni propojky /
spinace DIP

Propojka
« U/l -voli¢ typu vstupniho signalu g ©
- poloha U; je vybrén vstup napéti = S Z

- polohal l; je vybran vstup proudu
p jevy pp Dﬂ: U

Spinace DIP @E
=1
+ SW 1: Nepouzito

M.S.015.3/01

i @)

0-10v | B JZ&| 2-10v

6] B
]
LIN [ N
ACT | CONN ]

DR | W]

RYCHLY | -~

« SW 2: Voli¢ rozsahu vstupniho signalu
- poloha OFF; vstupni signal je v rozsahu 0-10
V (vstup napéti) nebo 0-20 mA (vstup proudu)
- poloha ON; vstupni signal je v rozsahu 2-10 V
(vstup napéti) nebo 4-20 mA (vstup proudu)

« SW 7:Voli¢ linedrniho nebo procentualné

rovnomérného pratoku ventilu

- poloha OFF; poloha ventilu je linedrni podle
fidiciho signalu

- poloha ON; poloha ventilu je procentudlné
rovhomérna podle fidiciho signalu. Tato
relace je nastavitelnd - viz ¢dst o nastaveni
procentudlné rovnomérného priitoku ventilu

« SW 3: Voli¢ pfimého nebo inverzniho pisobeni
- poloha OFF; servopohon je v reZimu pfimého
pUsobeni (vieteno se vysunuje pfi zvysujicim
se napéti)
- poloha ON; servopohon je v rezimu inverzniho
plsobeni (vieteno se zasunuje pfi zvy3sujicim
se napéti)

- SW 8: Voli¢ funkce Smart
- poloha OFF; servopohon se nesnazi detekovat
kolisani v systému
- poloha ON; servopohon aktivuje zvIastni
algoritmus proti kolisani — viz kapitola
o algoritmu proti kolisdani

+  SW 4:Voli¢ rychlé/pomalé rychlosti
- poloha OFF; rychlost pohonu je 7,5 s/mm
- poloha ON; rychlost pohonu je 15 s/mm
« SW 5: Nepouzito

» SW 6: Nepouzito

Nastaveni procentualné rovnhomérného
pratoku ventilu
(SW 7 v poloze ON)

E)’
=
M5.017.1/01

Servopohon disponuje specialni funkci nastaveni
pritoku ventilu. Otacenim potenciometru ve
sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek
Ize variabilné regulovat pritok od linearniho
po logaritmicky, nebo obracené. Podrobnosti
naleznete v kapitole Pokyny.
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Servopohon pro modula¢ni fizeni AME 435

Nastaveni propojky /
spinace DIP
(pokracovani)

Algoritmus proti kolisani
(SW8v poloze ON)

Servopohon ma zvlastni algoritmus proti kolisani.

Pokud fidici signal Y v urcitém bodu kolisa (obr.
1), pfi pohledu z ¢asové perspektivy, algoritmus
zacne snizovat zesilovani vystupu vedouciho

k ventilu. Namisto statické charakteristiky se
servopohon zméni na dynamickou charakteristiku
(obr. 2) — urcita oblast vystupniho zdvihu se zméni
na novy sklon (snizeni zesilovani).

Jakmile Fidici signdl prestane kolisat, vystup
vedouci k ventilu se pomalu vrati na statickou
charakteristiku.

Signdl X polohy ventilu (V)

35

y Py
Wy IV

15 -y

—_dynamicka

1 [AV [ ‘ 1 // charakteristika
Funkce VYPNUTA Y

0,5 B
Funkce ZAPNUTA Eg:‘ 0 linedrni oblast 1ov

0 - +os 0 20mA

0 100 200 300 400 500 600 700 [6]
cas (s)
Obr. 1 Obr.2
iMCV 2. generace Funkce vyrovnani

Harmonické kmity predstavuji vysokofrekvencni
kolisani s nizkou amplitudou, kterd se pohybuje
kolem své rovnovazné hodnoty a ne kolem bodu
nastaveni teploty. Mohou se objevovat az v 70 %
doby regulace, i kdyz je systém spravné uveden
do provozu. Harmonické kmity maji negativni
vliv na regulaéni stabilitu a na Zivotnost ventilu

a servopohonu.

Funkce vyrovnani, integrovana v nové funkci
potlacujici kolisani 2. generace, snizuje harmonické
kolisani; v dusledku toho je pokojova teplota
blize bodu nastaveni (pozadované) teploty.
Rovnomérnéjsi provoz ventilu MCV prodluzuje
Zivotnost ventilu a servopohonu a snizuje spotrebu
energie, a tim i naklady.

teplota

nastavena hodnota

cas (24h)

M.G.019.1/01

[

\ .
\| nastavena // \
hodnota

— (Y) fidici signal

——— (X) zpétnovazebni signél
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Servopohon pro modulacni fizeni AME 435

Uvedeni do provozu

Dokonc¢ete mechanickou a elektrickou instalaci,
nastavte propojku a spinace DIP a potom provedte
nezbytné kontroly a zkousky:

« Zapnéte napajeni
Povsimnéte si, Ze servopohon nyni provede
automatické nastaveni zdvihu

+ Zapnéte pfislusny fidici signél a zkontrolujte:
- zda je smér vietena ventilu spravny pro
aplikaci; a
- zda servopohon ovlada ventil v celé délce
zdvihu

Jednotka je nyni plné uvedena do provozu.

Funkce automatického nastaveni zdvihu
Servopohon automaticky nastavuje svij zdvih
podle koncovych poloh ventilu:
- pfi prvnim zapnuti napajeni; nebo
- po stisku tla¢itka POHOTOVOST/RESET
po dobu 5 sekund

Zkouska zdvihu ventilu v celé délce
Servopohon lze ovlddat do zcela oteviené nebo
zcela zaviené polohy (podle typu ventilu) pfipojenim
SN ke svorkam 1 nebo 3.

Signalizace LED diodou /
provozni rezimy servopohonu

Tlac¢itko POHOTOVOST/RESET

Blikajici zelena LED: | T[] [ [}[{[I[1 1ML ANT]

Rezim automatického
zdvihu (interval 1s)

Svitici zelena LED:
REZIM POLOHOVANI

Blikajici zelena LED:
NORMALNIREZIM
(interval 6 s)

OOy

[2]

Blikajici cervena LED:
POHOTOVOSTNI REZIM
(interval 2 s)

LED indikator funkce

Dvoubarevny LED indikator funkce (zeleny/cerveny)
je umistén na krytu servopohonu. Signalizuje
provozni rezimy.

Vnéjsi tlacitko

Servopohon mé vnéjsi tlacitko POHOTOVOST/
RESET, které se nachazi vedle LED indikatoru.
Raznymi druhy stisku tlacitka se zapinaji rizné
provozni rezimy.

+ Rezim automatického zdvihu
Stiskem a pfidrzenim tlacitka POHOTOVOST/
RESET po dobu 5 sekund aktivujete postup
automatického nastaveni zdvihu servopohonu.
Dvoubarevna LED dioda blika zelené
v jednosekundovych intervalech béhem
kalibrace, kterd zacne vysunutim vietena.
Jakmile je detekovéna maximalni sila
(koncova poloha ventilu), servopohon
zacne zasunovat vieteno, dokud neni znovu
detekovana maximalni sila (druhd koncova
poloha ventilu). Servopohon se potom prepne
do normélniho rezimu a odpovi na fidici signal.

« REZIM POLOHOVANI
Dvoubarevna LED dioda bude svitit zelené
béhem polohovani servopohonu podle
fidiciho signalu

- NORMALNI REZIM
Jakmile je polohovéni servopohonu dokonceno,
LED dioda bude blikat zelené v intervalu
6 sekund.

- POHOTOVOSTNI REZIM
Stiskem tlacitka POHOTOVOST/RESET pifepnete
servopohon do POHOTOVOSTNIHO REZIMU.
V tomto rezimu zlstane servopohon ve své
posledni poloze a neodpovida na zadny Fidici
signal. Tento rezim Ize pouzit pro ru¢ni provoz
pfi uvadéni do provozu jiného zatizeni nebo
pro servisni Gcely.
Dvoubarevna LED dioda blika ¢ervené
vintervalu 2 sekund.
Dalsim stiskem tlacitka POHOTOVOST/RESET
pfepnete servopohon zpét do normélniho
rezimu.

DEN-SMT/SI
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Servopohon pro modula¢ni fizeni AME 435

Rucni ovladani

Ru¢ni odblokovani se provadi pomoci regulatoru
na krytu servopohonu:

«  Odpojte privod elektrické energie nebo stisknéte
tlacitko POHOTOVOST/RESET

- Nastavte polohovani ventilu pomoci reguldtoru
(pozor na smér otaceni)

Jakmile rucni ovladani neni potreba:
«  Obnovte pfivod elektrické energie nebo znovu
stisknéte tlacitko POHOTOVOST/RESET

Pozndmka:

Pokud bylo pouzito ru¢ni odblokovdni, vystupni
signdl (X) nebude sprdvny, dokud servopohon
nedosdhne své koncové polohy.

Zapojeni SP 24V AC/DC ... napajeni
N L
e BG34v rlq SN OV eeeerrnecenn spole¢ny vodi¢
A Y b o
Pouze 24V AC/DC g =l= g Y 0(2)-10 V.. vstupni signal
HE 2 0(4)-20 mA
b + * x . X 02)-10V.arrrrrrreene vystupni signal
snlsp|v]1]s]x] g
g 1,3 Potlaceni vstupniho signalu
(nelze pouzit pro tfibodové fizeni)
j . . Doporuceny priiez
napdjent 3 Délka vedeni vodict kabelaze
] C —! 0-50m 0,75 mm?
J_ M é >50m 1,5 mm?
*;7/
doli nahory.
— -t>: M>
F
Likvidace Pred likvidaci se servopohon musi rozmontovat

na jednotlivé ¢asti, které se likviduji samostatné
podle typu odpadu.

VD.LE.K4.48 © Danfoss 01/2014

DEN-SMT/SI




Datovy list Servopohon pro modulacni fizeni AME 435

Servopohon -
kombinace ventilt

AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VF2,VL2 VF3,VL3

Rozméry

147

M.D.010.1/02

M.D.009.1/02

min. 180

159.5
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Danfoss s.r.o.

V Parku 2316/12

148 00 Praha 4 - Chodov

Tel.: (2) 83014 212,111

Fax: (2) 83 014 567

E-mail: danfoss.cz@danfoss.com
www.danfoss.cz
www.cz.danfoss.com

Danfoss neprejima odpovédnost za pfipadné chyby v katalozich, brozurach a dalsich tiskovych materidlech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni.
To se tyka také vyrobkd jiz objednanych za predpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodatecné Upravy jiz dohodnutych podminek. Vsechny ochranné zndmky uvedené v tomto materiélu jsou
majetkem pfislusnych spolecnosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. Vsechna prava vyhrazena.
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